EGITSEL ROBOTTA MEKANIK BILESENLER

* Govde veya iskeleti olusturan sasi
 Mekanik kollar

e Aktiatorler yani motorlar

* Vida, somun, rondela gibi baglanti parcalari
* Tekerlek, palet ve ayak



Yapisal Bilesenler (Govde, iskelet)

* Yapisal bilesenler; robotun gdévdesini, ana yapiyi olusturan,
diger bilesenleri Gstinde tasiyan govde, iskelet gibi yapilardir.

* Plastikten, metalden veya her ikisinden de yapilabilir.

 Ureticiler tarafindan satilan hazir gévdeler, gévde elemanlari
ve kitleri bulunmaktadir.




Saseler:

* Robot gévdesini olusturmak Gere kullanilan cesitli tlide
plastik veya metal delikli plakalar veya bicimlendirilerek
gerekli baglanti delikleri acilmis montaja hazir gévdelerdir.

e Kare, dikdortgen veya yuvarlak cesitleri vardir.

* Ayrica kullanima hazir fakat lizerinde herhangi bir
elektronik bilesenin bulunmadigi veya gévdeyle birlikte
sadece motorlarin yer aldigi kit seklinde olanlari da
bulunmaktadir.

Resim 3.1: Sascler



Mekanik Kollar, Aktuatorler

* Robotun bir nesneyi tutmasi, kaldirmasi, stiruklemesi sag sol,
yukari asagi (pan/tilt) hareketi yapmasi icin kullanilan mekanik
bilesenlerdir.
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Resim 3.2: Mckanik kollar, aktiiatorler




Robot Mekanik Pargalari

* Robota ve robot govdesine (sase) ekleme yaparak robotik
platformu istenilen sekilde olusturmayi ve gelistirmeyi
amaclayan yapisal bilesenlerdir.

* Asagidaki fotografta yer alan tekerlekli robota
mekanik parcalar eklenerek, ayakli robot haline getirilmistir.

Resim 3.3: Mckanik robot parcalan




Montaj Bilesenleri (Baglanti Parcgalari)
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Resim 3.4: Montaj Bilesenleri (Baglanti Parcalari)
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Mekanik Hareket/Eylem Bilesenleri
(Tekerler, Paletler, Ayaklar)
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Resim 3.5: Mckanik Harcket/Eylem Bilesenleri (Tekerler, Paletler, Ayaklar)




