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Enduistriyel Robotlar

* Genellikle kaynak, birlestirme, boyama, esya ve arag uretimi,
montaj ve kontrol uygulamalarinda kullaniimaktadir.

* Bu uygulamalar icin gerekli olan malzeme tasima, malzeme
yukleme, kesme, tutma, yerlestirme, sekil verme, degistirme,
yuzey kaplama, silindirik ve diizlem yuizey taslama gibi imalat
islemleri bu kollar araciligiyla gerceklestirilmektedir.

Resim 2.1: Endiistriyel robotlar



Ev Robotlari

Elektrikli sGptrge, havuz temizleyici, bahce stiptrgeleri, oluk
temizligi ve diger ev islerini yapabilen robotlardir.

Telepresence robotlar ev robotlari olarak kabul edilebilir.

Telepresence robotlar insanlarin fiili olarak bulunmamasi gereken
niukleer, kimyasal felaketler gibi senaryolarda, saglik alaninda,
askeri casusluk gibi bircok gorevde kullanilirlar.

Urlin satisi ve reklam, tur rehberi, gece bekgisi, fabrika mufettisi ve
saglik danismanligi icin de kullaniimaktadirlar.




Tibbi Robotlar

llac Giretiminde ve dagitiminda, tibbi kurumlarda,
hastanelerde malzeme tasimak, doktorlara yardimci olmak
icin kullanilan robotlardir.

Bu robotlarin ilk ve en dnemlisini cerrahi robotlar olusturur.
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Resim 2.3: Tibbi robotlar




Servis Robotlari

* Insan tarafindan yapilan tehlikeli ve zor islerde
insana yardimci olmasi icin gelistirilmistir.

Resim 2.4: Servis robotlan



Askeri Robotlar

* Bomba imha robotlari, ulasim robotlari, kesif
ucagl, arama kurtarma bu tipte robotlardir.

Resim 2.5: Askeri robotlar




Eglence Robotlari

* Eglence ve oyun arkadasligi icin tercih edilen robotlardir.

* AIBO, Poo-Chi gibi robotik kdpekler ve hayvanlar, ses tanima
ve yurume gibi 6zelliklere sahip QRIO, Robosapien gibi insansi

oyuncak robotlari 6rnek olarak verebiliriz.

Resim 2.6: Eglence robotlar:



Uzay Robotlari

 Bu tiir robotlar Uluslararasi Uzay Istasyonu’nda, Mars’in
kesfinde ve diger uzay gorevlerinde kullanilmaktadir.

* Bu anlamda uzay sondalari da birer robottur.
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Resim 2.7: Uzay robotlar:



Hobi ve Yarisma Robotlari

* Kisisel olarak yapilan robotlardir.

* Cizgi takipcileri, sumo-botlar, ucan robotlar gibi sadece hobi
ve yarismalarda kullanmak icin yapilan robotlardir.

Resim 2.8: Hobi ve yarigma robotlar



Sanal Robotlar

* Sanal robotlar gercek hayatta fiziksel olarak bulunmayan
robotlardir.

* Sanal robotlar, gercek bir robot simlilasyonunu ya da sadece
tekrarlanan bir gérevi gerceklestirebilirler.

* |nternet Uzerinde kullanabileceginiz sohbet robotlari, cagri

merkezleri icin musteri temsilcisi robotlari gibi pek cok 6rnegi
kullanilmaktadir.

Resim 2.9: Sanal robotlar



ONOU A WNER

Hareket Mekanigine Gore Robotlar

. Sabit Robotlar
. Tekerlekli Robotlar
. Paletli Robotlar

Ayakli Robotlar

. Yuzen Robotlar

Ucan Robotlar

. Yilan Robotlar
. Yumusak Elastik Robotlar

9. Mobil Kiiresel Robotlar
10.Hibrit Robotlar
11.Suri Robotlari
12.Modiiler Robotlar
13.Mikro Robotlar
14.Nano Robotlar
15.Beam Robotlar



Sabit Robotlar

Sabit robotlar surekli tekrarlayan goérevlerini pozisyonlarini
degistirmeden yapan robotlardir.

Robotun sabit olmasi ile anlatilmak istenen robotun temelinin
sabit olmasidir. Yoksa robotun kollari hareket halindedir.

Resim 2.10: Sabit robotlar



Tekerlekli Robotlar

Tekerlekli robotlar pozisyonlarini tekerlekleri ile degistirebilen
mobil robotlardir.

Tekerlekli hareketin kontroli diger mobil robotlara oranla daha
kolaydir. Bu nedenle en sik karsilasilan robot tiplerindendir.

Bu robot kendi icerisinde tekerlek sayisina gore siniflandirilir.

Tek tekerlekli robotlar, iki tekerlekli robotlar, G¢c ve daha fazla
tekerlekli robotlar, cok tekerlekli robotlar bulunmaktadir.

Bu robotlar diiz alanlarda ¢ok etkili olup arazi kosullarinda pek
yararl olmaz.

Resim 2.11: Tekerlekli robotlar



Paletli Robotlar

* Bu robotlar hareket etmek icin tekerlekleri yerine tanklar gibi
paletlerini kullanir.
* Bu hareket yontemi duzensiz, yumusak, kaygan, karli ya da

camurlu zeminlerde tekerlekli robotlara gére daha fazla
avantaj saglamaktadir.

Resim 2.12: Paletli robotlar



Ayakl Robotlar

* Avyakli robotlar gelismis robotlardir. Hareketlerini saglamak icin
ayaklarindan faydalanirlar ve tekerlekli robotlara gére sorunlu
olan pek cok zeminde hareket edebilirler. Bu tip robotlarda
denge en 6nemli unsurdur.

* Bu robotlarin tretim ve kontrolli daha karmasik ve maliyeti
tekerlekli robotlara gére daha yuksektir.

e Bu turicerisinde tek ayakli robotlar, iki ayakli robotlar (insansi
—humanoid-robotlar), tic ayakl robotlar, dort ayakl robotlar,
ve cok ayakli robotlar sayilabilir.

Resim 2.13: Ayakl robotlar



Yuzen Robotlar

Bunlar deniz kaynaklari ve balik turleriyle ilgili arastirma ve
incelemelerde, su alti arkeolojik kesiflerinde, su alti
fotografciligl, su alti haritaciligi, petrol platformlarini
denetleme, inceleme ve olasi hasarlarin tespitinde kullanilmak
icin tasarlanmis deneysel robotlardir.

Resim 2.14: Yiizen robotlar .



Ucan Robotlar

* Bu robotlar dogal afetlerde arama-kurtarma arastirma, bilgi
edinme gorevlerinde, insanlar tarafindan yapilmasi gereken
tehlikeli gbrevlerin yerine getirilmesinde, mal ve Urtnlerin
dagitiminda ve gozetiminde, tarimsal alanlarin kontroliinde,
eglence ve hobi amaciyla pek ¢cok alanda kullaniimaktadir.

Resim 2.15: Ugan robotlar



Yilan Robotlar

Bu robotlar sahip olduklari hareket yetenekleri ile her tir
ortamda cok yonli olarak kullanilabilmektedir.

Duvarlar ve bosluklar arasinda dolasabilmeleri, arama ve

kurtarma faaliyetlerinde bilgi almak icin cok uygun yapida
olmalari bu robotlarin gelistirilme nedenlerini

olusturmaktadir.
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Resim 2.16:“Yllan robotlar



Yumusak Elastik Robotlar

Hareket organlari ve yapilari esnek robotlardir.

Genellikle govdeleri silikondan, diger organlari ise elektrik
akimiyla uyarildiginda boyut veya sekilde degisiklik yapan bir
tur plastikten - elektroaktif polimer - Gretilmis robotlardir.

Bu robotlarin esin kaynaklari genellikle kalamar ve toprak
solucani gibi hayvanlardir.

Resim 2.17: Yumusak elastik robotlar



Mobil Kiiresel Robotlar (Robotik
Toplar)

Bu robotlar gérinus olarak topa benzeyen robotlardir.

Kar veya kum gibi zeminlerde tekerlekli robotlara gére daha
fazla performans gosterdikleri, ayrica disme riski daha az
oldugu icin tercih edilmektedir.

Daha cok bilimsel arastirmalarda, tehlikeli ve zor arazi
kosullarinda (gezegen kesiflerinde) kullanim icin tasarlanmakla
birlikte oyun amaciyla gelistirilen cesidi de bulunmaktadir.
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Resim 2.18: Mobil kiiresel robotlar



Hibrit Robotlar

Universite ve arastirma kurumlarinda gelistirilen deneysel
robotlardir.

Birden fazla hareket mekanigine sahip robotlar icin hem de
sibernetik robotlar icin kullanilmaktadir.

Sibernetik robotlar hem elektronik hem de biyolojik
elemanlari icermektedir.

Biyolojik elemanlar olarak deney hayvanlarinin néronlari
(genellikle fare) kullaniimaktadir.

Resim 2.19: Hibrit robotlar



Suru Robotlari

e Suru robotlarinin elemanlari cok daha fazla sayida ve
fonksiyonel acidan cok daha basittir.

Resim 2.20: Siirii robotlar:




Modiler Robotlar

* Bu tur robotlar yeni gorevleri gerceklestirmek amaciyla
kendilerini yeniden yapilandirabilmektedir.

* Bu amacla seklini degistirebilmektedir.

* Modiler robotlarin 6zelligi diger parcalari sayesinde farkl
robotlar olusturabilmesidir.

Resim 2.21: Modiiler robotlar



Mikro Robotlar

Bu tir robotlar uzay calismalarinda, tipta, askeri
uygulamalarda ve daha pek cok yerde kullaniimaktadir.

Mikro robotlarin kullanildigi en 6nemli alan, tibbi mikro robot
uygulamalaridir.

Bu alan insan vicudundaki cesitli hastaliklari insana rahatsizlik
vermeden taniyip, dogrudan hasta olan noktaya ilac
verebilecek, biyopsi ve cerrahi miidahale yapabilecek klictik
kablosuz robotlarin gelistirilmesini amaclamaktadir.

Resim 2.22: Mikro robotlar



Nano Robotlar

e Bu tur robotlar boyut olarak nanometre
dizeyinde ifade edilen cok kiclk olculerdeki
(atom ve molekul boyutlarinda) robotlardir.

Resim 2.23: Nano robotlar




Beam Robotlar

* Genellikle sinyalleri yorumlayarak icgidimle hareket ederler.

* Genellikle gtclerini gines enerjisinden alirlar. Bu tlr robotlar
dogadan esinlenerek yapilmaktadir.

Resim 2.24: Beam robotlar



Egitsel Amach Robotlar




Egitsel Amaclh Robotlar

e Egitsel amaclarla kullanilan ¢ok fazla tirde robot kiti ve seti
ortaya cikmistir.

« Ozellikle 6grencilerin kesfetme, elestirel diistinebilme ve
sosyal becerilerini gelistirmedeki etkileri dikkati cekmektedir.




Blok (LEGO Benzeri) Tabanli Robot
Montaj Setleri:

e Ogrencilerin kendi robotlarini tasarlamalari, insa etmeleri ve
onlari programlayarak harekete gecirmeleri icin birbirine
kolayca baglanabilen parcalardan olusan robot setleridir.
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Resim 2.25: Blok (LEGO benzeri) tabanli tobot montaj setleri



Blok (LEGO Benzeri) Tabanli Robot
Montaj Setleri:

e Bu tur robotik setler oldukca
fazla sayida bilesenlerden
olusmaktadir.

« Ornegin VEX 1Q Siiper Kit
icerisinde 850 adet yapisal ve
hareket bileseni, 4 adet akilli
motor, 7 cesit algilayici, robot
kontrol kumandasi, robot
kontrol karti ve piller bir
saklama kutusu icerisinde yer
almaktadir.




Blok (LEGO Benzeri) Tabanli Robot
Montaj Setleri:

LEGO® MINDSTORMS® EV3
Education Ana Seti ise
toplam 541 parcadan
olusmakta, icerisinde
yapisal bilesenler, EV3
programlanabilir kontrolér,
renk algilayici, ultrasonik
algilayici, buton algilayici
ve jiroskop algilayici
bulunmaktadir.



Blok (LEGO Benzeri) Tabanli Robot
Montaj Setleri:

Fischertechnik ROBOTICSTXT Discovery Set 310 parc¢a




Robotik Kol Setleri:

Robotik kollar insan kollarindan esinlenerek tasarlanmis
sahip robotik sistemlerdir.

Bu arac¢ kavrama, kaldirma, boyama, resim cizme veya yazma
gibi degisik islemler icin kullanilabilir.

Resim 2.26: Diisitk maliyetli programlanabilir robotik kol setleri



Diisiik Maliyetli Minimum Ozelliklerde
Mobil Robot Tasarim Kitleri:

Pek cok firmanin Urettigi bu tur egitsel robotlar kullanima
hazir ama tamamen montajlanmamis sekilde satisa
sunulmaktadir.

Parallax Robotics Kitleri (Robotics Arduino Shield Kit, Boe-Bot
Robot Kit, ActivityBot)

Pololu Robot Kitleri (Zumo Robots, 3pi Robot)

Makeblock (mBot- STEM Educational Robot Kit, mBot Ranger,
Starter Robot Kit)



Diisiik Maliyetli Minimum Ozelliklerde
Mobil Robot Tasarim Kitleri:

* Parallax Robotics Kitleri (Robotics Arduino Shield Kit, Boe-Bot
Robot Kit, ActivityBot)

Learn C programming, electronics, and build a robot!
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ROBOTKIT

Learn real-world engineering skills with the friendly,
capable, and peppy ActivityBot.

This kit contains all the
step-by-step ActivityBot web tutorlals:
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* Multicore Prapeller microcontroller board
« High-speed servomotors

+ Optical encoders with custom-designed wheels

« 5D card for datalogging and file storage

« Electronic components for bullding navigation systems
using touch, visible light, infrared light, and ultrasonic
5ens0rs

Then, mod your bot with your newfound skills! The
ActivityBot is ready for tinkering with a sturdy aluminum
chassls and solderless breadboard. Onboard circuitry
supports optional XBee RF Module and Speaker expansion
kits (not included).
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Diisiik Maliyetli Minimum Ozelliklerde
Mobil Robot Tasarim Kitleri:

* Pololu Robot Kitleri (Zumo Robots, 3pi Robot)




Diisiik Maliyetli Minimum Ozelliklerde
Mobil Robot Tasarim Kitleri:

 Makeblock (mBot- STEM Educational Robot Kit, mBot Ranger,
Starter Robot Kit)




Acik Kaynakli Mobil Robotlar

* Egitim amacli bu robotlar tamamen acik kaynak kodlu ve acik
kaynak yazilim araclari (OpenScad, FreeCAD ve Kicad) ile ozel
olarak tasarlanmis ve paylasima sunulmus robotlardir.

* Bu robotlarile 6grencilerin robot programlamayi
ogrenmelerine izin vermektedir.

* Acik kaynak, donanim ve yazilim robotun serbestce
degistirilebilmesine, kopyalanabilmesine ve internet
Uzerinden paylasilabilmesine olanak vermektedir.



Acik Kaynakli Mobil Robotlar

* Teknoloji ve robot marketlerde satilan onlarca model disinda,
Mini Skybot Robot V1, Miniskybot 2, MIT SEG: An Origami-

Inspired Segway Robot gibi taninmis modeller bu tir robotlara
ornek olarak verilebilir.

Resim 2.28: Acik kaynakli diisitk maliyetli mobil robot platformlar:




Tam Monte Edilmis Mobil Robotlar

* Bu robotlar tamamen montaji yapilmis kullanima hazir olarak
satisa sunulan egitsel robotlardir.

Resim 2.29: Diigiik maliyetli, tam monte edilmig mobil robotlar -



Moduler Egitsel Robot Kitleri:

Bu kitler degisik robotik parcalara ayrilmistir.

Ogrenciler farkh parcalari bir araya getirerek farkli yapida
robotlar ortaya cikarabilmektedir.

Kinematics Modular Robotic Construction Kit, MOSS Modular

Robot Construction Kit, Modular Robotics tarafindan gelistirilen
Cubelets bu tur robotlara 6rnek olarak verilebilir.
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Resim 2.30: Modiiler egitsel robot kitleri



Acik Kaynakli Minyatur Suru Robotlar

Suru robotlari cok sayida benzer robotun ortak calismalari ile
isleyen robotlardir.

Kilobot, Robomote ve Alice bu tir robotlara ornek olarak
verilebilir.

Resim 2.24: Acik kaynakli minyatiir siirii robotlar



